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Patents

Förfarande för inställning av en PID-regulator för en process.
(Method and an apparatus in tuning a PID-regulator).

Sweden 8104989-2, 1983-07-21

USA 4,549,123, 1985-10-22

Canada 1 201 511, 1986-03-04

Finland 71435, 1986-12-19

Denmark 159343, 1983-07-21

Norway 160632, 1989-06-05

Förfarande och anordning för inställning av en digital regulator.
(Method and an apparatus for automatically tuning a process regulator).

Sweden 8501665-7, 1987-03-05

USA 4,758,943, 1988-07-19

Förfarande samt reglersystem för friktionskompensation.
(Method and control system for compensating for friction).

Sweden 9503286-8, 1997-03-17

USA 6,285,913, 2001-09-04

Reglersystem och förfarande för kvotstyrning.
(Control system and method for ratio control).

Sweden 9901336-9, 2000-06-13
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(A method and a system for evaluation whether a signal is suitable for feed-forward
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Canada 2 428 691, 2002-05-23

USA 6,937,910, 2005-08-30

Automatisk uppskattning av glapp.
(Automatic backlash estimation.)

Sweden SE 530 380, 2008-05-20

Germany DE 11 2007 002 356 T5, 2009-07-23

USA US 20090248180 A1, 2009-10-01

China CN 101523314 A, 2009-11-02

France WO 2008040728 A1, 2008-04-10
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